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1.KISA ACIKLAMA

Ogrenciler, atiksu aritma tesislerinin kati attk (camur kurutma veya mekanik ayirma)
boliimlerinde toz konsantrasyonunun ve hava kalitesinin is¢i sagligi ve makine 6mrii
tizerindeki etkilerini analiz etmek i¢in BME680 sensoriinii kullanarak partikiil ve gaz
verilerini 6l¢eceklerdir.

2.HEDEF

o 15
o 16
& 17
o 18

O 18 tzerinde

3.KONU ALANI

O Tarm

O Afet Miidahalesi
O Yapilar

g Su Yonetimi

O Cevre Koruma

O Diger

4.TUR

O Ders plani
M Proje

O Acktivite

5.DRONE KULLANIMI

=) Ozel drone
O Ticari drone (DJI)

6.SURE

O 1 x 45- dakikalik ders - Portekiz

Avrupa Birligi
tarafindan ortakla S8 finanse ed g,
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O 1 x60- dakikalik ders
O 1 x 90-dakikalik blok
O 2 x45- dakikalik ders
M 2 x60- dakikalik ders
O Cift oturum (2 x 60 dakika) istege bagl proje tabanli ddev.

7. OGRENME HEDEFLERI

Ogrenciler, BME680 sensdriiniin IAQ (i¢/Dis Hava Kalitesi) indeksini kullanarak ugucu organik
bilesikleri ve toz yogunlugunu gergek zamanli olarak izleyeceklerdir.

Ogrenciler, drone verilerini kullanarak kati atik alanlarinda tozun farkli yiksekliklerde (yer
seviyesi ve tavan transfer hatlari) nasil havada asili kaldigini kanitlayacaklardir.

Ogrenciler, yiiksek toz seviyelerinin neden oldugu mekanik bilesenlerdeki aginma risklerine ve
personel saghgi tehlikelerine karsi bir "Toz Bastirma ve Filtrasyon Stratejisi" gelistireceklerdir.

8. GELISTIRILEN TEMEL YETKINLIKLER.

1. iletisim ve Diller.
& Okuma yazma becerisi (yazili/sozli metinleri anlama ve Uretme)
& Profesyonel ortamlarda iletisim
O O Cok dilli yeterlilik
2. Matematiksel, Bilimsel, Teknik ve Mesleki Beceriler
& Matematiksel yeterlilik
O Bilimsel, teknolojik ve mihendislik yetkinligi (STEM)
is gdrevierine uygulanan sayisal beceriler
Teknik bilgilerin yorumlanmasi (kilavuzlar, diyagramlar, standartlar)
Mesleki/teknik beceriler
O Pratik gorevlerin yerine getirilmesi
3. Dijital Yetkinlikler
& Dijital yeterlilik (genel dijital okuryazarlik)
O lIsyerinde dijital araglarin kullanimi
4. Kisisel, Sosyal ve Profesyonel Yetkinlikler
Kisisel, sosyal ve 6grenmeyi 6grenme yeterliligi
Takim calismasi ve is birligi
Ozerklik ve sorumluluk
i etigi ve profesyonel davranis
Uyarlanabilirlik ve esneklik
Amirler ve meslektaglarla isbirligi

Ooaog
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5. Glivenlik, Kalite ve Surdurilebilirlik
O Saglik ve giivenlik standartlarinin uygulanmasi (ISG/GGST)
O Kalite prosedurleri ve is yeri normlari
& Cevre ve surdurulebilirlik bilinci

Avrupa Birli@i
tarafindan ortaklaga finar eddmustir.
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6. Vatandaslik ve Kiilturel Yeterlilik
& Vatandaslik yeterliligi
O Kdltirel farkindalik ve ifade yetenegi
7. Yaraticilik, Problem G6zme ve Girigimcilik
& Problem ¢dzme ve elestirel distinme
O  Girigsimcilik yetkinligi
O inisiyatif ve yaraticilik
O Gergek is ortamlarinda karar verme.
8. isyeri Tabanli Ogrenme ve isyeri Entegrasyonu
O lIsyeri rutinlerine entegrasyon
O Profesyonel talimatlara ve prosedurlere uyma
E]/ Aletlerin, ekipmanlarin ve teknolojinin kullanimi.

Bu kontrol listesi, AB'nin Yasam Boyu Ogrenme igin Temel Yeterliliklerini, Avrupa Mesleki Egitim ve Ogretiminde (VET) beklenen temel yeterliliklerle
birlestirir.

9. On Bilgi / Onkosullar

Ogrencilerin  Arduino/MicroPython ve temel is sagligi ve giivenligi diizenlemeleri
hakkinda temel bir anlayis edinmeleri beklenmektedir.

Teknoloji kullanimiyla ilgili olarak, 6grencilerin ugus dncesi kontroller, giivenli kalkis ve
inis prosediirleri, pil yonetimi ve gorsel goriis hattinin korunmasi dahil olmak iizere temel
drone ugus giivenligi prensiplerine agina olmalar1 gerekmektedir. Ucus kontrolii i¢in mobil
cihaz veya tablet kullanma ve yakalanan goriintiileri inceleme gibi temel dijital beceriler,
derse etkili katilim1 destekleyecektir..

10. Ders/Proje Taslagl.
Asama 1 - Giris (Etkilegsim ve Baglam Olugturma)

Asama 1: "Goriinmez Tehlike" (Aritma Tesislerindeki Endiistriyel Toz ve Gaz
Emisyonlar1 ve Sensor Mantigr)
Boliim 1: "Goriinmez Tehlike" Vaka Calismasi ve Teknik Bilgilendirme

Avrupa Birligi
tarafindan ortaklasa finansse edimistic.
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Bu boliim, atiksu aritma tesislerinde -6zellikle ¢amur kurutma ve mekanik ayirma

tinitelerinde- insan duyularn tarafindan genellikle algilanamayan risklere odaklanmaktadir:

Sessiz Katillerin Tanmitimi: Kat1 atik igleme sirasinda olusan biyogaz sizintilarinin (Metan,

Hidrojen Siilfiir) ve ince partikiil maddelerin (PM) 6zelliklerinin (renksiz, kokusuz) ve

fizyolojik etkilerinin ayrintili bir sekilde incelenmesi.

Gazlarin ve Tozlarin Fiziksel Davranisi: Emisyonlarin yogunluga bagl olarak nerede

biriktigi lizerine tartigma; drnegin, havadan daha agir gazlarin ¢okelme tanklarinda nasil

Oliimciil "gaz cepleri" olusturdugu ve toz konsantrasyonlarinin hava akimlar1 yoluyla nasil

dagildigi.

Is Saghg ve Giivenligi (ISG) Perspektifi: Camur kurutma alanlar1 gibi yiiksek riskli

bolgelerde yetersiz havalandirmanin veya kisisel koruyucu ekipman (KKD)

kullanilmamasinin sonuglarini anlamak igin senaryolarin analizi.

Boliim 2: Sensorlerin Calisma Manti1 ve Teknik Altyapi

BMEG680 sensoriiniin ve benzer teknolojilerin bu goriinmez tehditleri nasil "' goriiniir"

hale getirdigine dair teknik bir tartiyma:

Elektrokimyasal ve MOX Sensorlerinin  Prensipleri: Gaz molekiillerinin  sensor

elektrotlariyla nasil reaksiyona girerek elektriksel bir sinyal iirettigi ve bunun daha sonra

sayisal bir degere (ppm veya direng degisimi) doniistiiriildiigli agiklamasi.

Esik Degerleri ve Alarm Seviyeleri:

TWA (Zaman Agirhikh Ortalama): 8 saatlik vardiya boyunca maruz kalma siniri.
STEL (Kisa Siireli Maruz Kalma Simir1): 15 dakikalik araliklar i¢in giivenli esik.
Capraz Duyarlilik: Bir sensoriin hedef gaz disindaki gazlara tepki verme potansiyeli ve
bunun genel veri dogrulugu iizerindeki etkisi tartisiliyor.

Boliim 3: Sensor Kalibrasyonuna Giris

Sahada kullanima hazirlik, giivenilir verileri korumak icin sensorlerin neden periyodik
olarak dogrulanmasi gerektiginin vurgulanmast:

Sifir Kalibrasyonu: Hedef gazlarin veya endiistriyel tozun bulunmadigi temiz hava
ortamlarinda sensoriin tam olarak "0" géstermesini saglamak.

Aralik Kalibrasyonu: Bilinen bir konsantrasyona sahip bir test gazi kullanarak 6l¢iim
dogrulugunu test etmek.

Sensor Zehirlenmesi: Yiiksek konsantrasyonlu kimyasallara veya silikonlara maruz
kalma nedeniyle sensdrlerin hassasiyetini kaybetme risklerini agiklamak.

Yonlendirici Sorular / Simif Tartismasi

Aritma tesislerinde gaz ve toz konsantrasyonlarinin izlenmesi neden "goriinmez bir
tehlikeye" karsi kritik bir savunma olarak kabul edilir?

Kontrollii bir ortamda sensor kalibrasyon siireci, saha uygulamalar1 sirasinda toplanan
verilerin giivenilirligini nasil saglar?

Dogru veri kaydi i¢in dronun 30 saniye boyunca sabit bir koordinatta havada kalmasi neden
onemlidir?

2. Asama - Kesif (Arastirma ve Karsilagstirma)

2. Asama: BMEG680 i¢ Hava Kalitesi Modiiliiniin Kalibrasyonu ve Yazilim
Entegrasyonu

Aciklama:

Bu asamada 6grenciler, aritma tesislerinde operasyonel giivenlige yonelik “Uc Biiyiik
Tehdit”i arastirirlar: Gaz Birikimi (Zehirlenme), Sensér Kaymasi (Hatali Olgiim) ve
Fiziksel Erisim Kisitlamalari. Hava Kalitesi Endeksini (I¢ Hava Kalitesi) hesaplayan

Avrupa Birligi
tarafindan ortaklasa finansse edimistic.
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algoritmay1, sensoriin gaz direnci ve nem verilerini kullanarak drone yazilimina nasil

entegre edeceklerini 6grenirler.

1. Boliim: Kalibrasyon Siireci ve Teknik Dogrulama

Bu boliim, saha uygulamasina gegmeden Once sensorlerin "sifirlanmasi" ve hassasiyet

ayarini kapsar:

Sifir Hava Kalibrasyonu: Ogrenciler, arka plan giiriiltiisiinii ortadan kaldirmak igin hedef

gazin bulunmadig1 temiz hava kosullarinda sensorii tam olarak "0"a nasil ayarlayacaklarini

Ogrenirler.

Aralik Ayari: Sensoriin tepkisi, dijital okumalar1 gergek fiziksel konsantrasyonla

eslestirmek icin bilinen konsantrasyonda (6rnegin, 25 ppm H2S) bir "Aralik Gaz"

kullanilarak test edilir.

Sensor Sapmasi Analizi: Cevresel faktorler nedeniyle sensor hassasiyetinin zaman iginde

neden degistigi ve periyodik kalibrasyonun ¢alisanlar i¢in "yanlis bir giivenlik hissi"ni nasil

Onledigi lizerine bir tartigma.

Boliim 2: Temiz ve Kirli Hava Arasindaki Veri Farkhihklarimin Gozlemlenmesi
Ogrenciler, laboratuvar ortaminda olusturulan kontrollii senaryolar araciligiyla verileri
karsilastirir.:

Simiilasyon Kurulumu: Diisiik ve yiiksek yogunluklu gaz sizintilari, gergek zamanl
sensor tepkilerini gézlemlemek icin kontrollii bir odada simiile edilir.

Tepki Siiresi (T90): Ogrenciler, gaz maruziyetinden sonra sensoriin nihai stabilize
degerinin %90'ma ulasmasi i¢in gegen siire olan "T90" siiresini dlger; bu, erken uyari
sistemleri i¢in hayati bir ol¢iittiir.

Ic Mekan Hava Kalitesi Algoritmas: ve Kirlilik Grafikleri: Gaz direnci ve nemdeki
degisikliklerin dijital sinyallere nasil doniistiiglinii ve belirli alarm esiklerinin (6rnegin, Alt
Alarm Limiti - LAL) nasil tetiklendigini izleme.

Boliim 3: Yanhs Kalibrasyonun Riskleri

Yanhs veya ihmal edilmis Kkalibrasyonun yol actigi operasyonel tehlikelerin
incelenmesi:

Negatif Kayma Tehlikesi: Bir sensoriin yanlis sifirlanmasi veya hassasiyetini kaybetmesi
nedeniyle mevcut gazi tespit edememesi durumunda zehirlenme riskinin analizi.

Yanlis Alarmlar ve "Alarm Yorgunlugu": Kotii kalibrasyon nedeniyle temiz havada
tetiklenen sensorlerin personelin gercek tehlike sinyallerini gérmezden gelmesine nasil
neden oldugunun tartisilmasi.

Yonlendirici Sorular / Simf Tartismasi:

Tesisin bagka yerlerindeki sensorler "temiz hava" seviyelerini gosterse bile, kapali bir
tankin dibinde 6liimciil gaz birikimi neden hala mevcut olabilir?

Hatali veya eksik bir kalibrasyon siireci, saha denetimleri sirasinda nasil "yanlis bir
giivenlik hissi" yaratir?

Ug tehditten (gaz birikimi, sensdr sapmasi veya erisim zorlugu) hangisi, drone gibi
teknolojik bir ¢dzilim olmadan tespit edilmesi en zor olanidir?

Kisa Okuma / Bilgi Grafigi:

"Goriinmez Cokiis" Etkisi: Havadan daha agir gazlarin artma havuzlarinin alt
kisimlarinda birikerek nasil fark edilemeyen, 6liimciil cepler olusturdugu.

Group Work Activity:

Avrupa Birligi
tarafindan ortaklasa finansse edimistic.
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Small groups analyze case-study photos and sensor data to identify which “threat” is

responsible for a potential accident risk and determine the exact coordinates where the
drone should hover for inspection.

3. Asama - Uygulama (Uygulamali Pratik)

Uygulamal Aktivite:

Asama 3: U¢ Boyutlu Hava Ornekleme Ucusu (Saha Uygulamasi ve Operasyonel
Protokoller)

Béliim 1: Ucus Oncesi Hazirhk ve Giivenlik Protokolleri

Koordinat Secimi ve Gorev Planlamasi: Tesisin risk haritasinda, gaz birikiminin en
muhtemel oldugu tortu tanklari, vana odalar1 ve atik su girisleri gibi yiiksek riskli noktalarin
onceden tanimlanmasi.

Cevresel Degerlendirme: Ucus giivenligini  dogrudan etkileyen faktorlerin
degerlendirilmesi: Riizgar hizi, sicaklik ve GPS sinyal giicii gibi.

Sensor Entegrasyonu: Kalibre edilmis sensoriin drone'a giivenli bir sekilde monte
edildiginden emin olunmasi ve tiim veri iletim iinitelerinin dogru sekilde calistiginin
dogrulanmasi.

Boliim 2: Operasyonel Yiiriitme ve '""Hareket Halinde Kalma'" Mantig:

30 Saniyelik Sabit Durma Kurali (Veri Kayd1): Sensoriin tam tepki siiresine (90) ulagsmasini
saglamak ve istikrarli, dogru bir ortalama gaz konsantrasyonunun yakalanmasini garanti
etmek icin her koordinatta 30 saniye boyunca sabit bir konumda kalinmasi.

Irtifa Yonetimi: izlenen gazlarm yogunluguna baglh olarak degisen yiiksekliklerde
Olctimler yapilmasi.

Senkronize Veri Kaydi: Giivenilir bir veri seti olusturmak icin ugus sirasinda zaman
damgali GPS koordinatlarinin ve gaz konsantrasyonu (ppm) degerlerinin es zamanli olarak
kaydedilmesi.

Boliim 3: Saha Risklerinin Y6netimi

Fiziksel Engellerin Etrafinda Navigasyon: Tesis i¢indeki boru hatlari, yiiksek gerilim
hatlar1 veya mobil ving sistemlerinin yakininda manevra yaparken ugus giivenliginin
saglanmasi.

Sinyal Kaybi1 ve Acil Durum Protokolleri: Tesisin kapali veya derin alanlarinda GPS sinyal
kayb1 durumunda manuel gegersiz kilma veya "Eve Doniig" (RTH) protokollerinin
uygulanmas.

Avrupa Birligi

tarafindan ortakla sa finanse edilmistir.
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4. Asama - Yansima ve Pekistirme (Sunum ve Baglanti)

4. Asama: Kirlilik Haritalamasi1 ve Koruyucu Ekipman Planlamasi1 (Excel/Google

Sheets ile Risk Haritalamasi)

Aciklama:

Bu asama, tesisin "Kritik Kirlilik Haritasi"n1 olusturmak i¢in ham saha verilerinin dijital

ortamda islenmesini ve ideal maske tipleri ve havalandirma akis hizlar i¢in teknik

Onerilerin hazirlanmasini igerir.

Boliim 1: Veri Aktarim ve Bicim Doniistiirme

Veri Bosaltma: Drone'un dahili belleginden veya 6zel veri kaydedicisinden .csv veya .txt

formatindaki zaman damgal1 dosyalar1 bir bilgisayara aktarma.

Veri Temizleme: Kalkis, inis ve gecis donemlerindeki giiriiltiiyli gidermek i¢in veri

kiimesinin filtrelenmesi, Ozellikle her belirlenmis koordinattaki 30 saniyelik "havada

kalma" pencerelerine odaklanilmasi.

Mekansal Senkronizasyon: Mekansal biitlinliigli korumak i¢in her gaz konsantrasyonu

okumasinin (ppm) karsilik gelen GPS koordinati (Enlem/Boylam) ile dogru sekilde

eslestirilmesinin saglanmasi..

Boliim 2: Excel/Google Sheets'te Veri Analizi

Kritik Esiklerin Tanimlanmasi: "Giivenli", "Uyar1" ve "Tehlike" seviyelerini belirlemek

icin endiistriyel giivenlik standartlarini (6rnegin H2S limitleri) elektronik tabloya entegre

etme.

Kosullu Bicimlendirme: Hiicreleri vurgulamak i¢in otomatik kurallar kullanma: Kritik

giivenlik esiklerini agan konsantrasyonlar i¢in Kirmizi, izleme gerektiren orta seviyeler igin

Sari/Turuncu ve giivenli bolgeler i¢in Yesil.

Istatistiksel Analiz (Ortalama vs. Tepe Deger): Gegici dalgalanmalari filtrelemek ve

sizintinin kesin kaynagini belirlemek i¢in "Tepe Degeri"ni tanimlarken her 30 saniyelik

aralikta ortalama konsantrasyonu hesaplama.

Boliim 3: Gorsellestirme ve Raporlama

Risk Haritalar1 Olusturma: Gaz yogunlugunun ve hareketinin gorsel bir temsilini

saglamak i¢in tesis diizenine yerlestirilmis Is1 Haritalar1 veya dagitim grafikleri olusturma.

Anormallik Tespiti: Ogrencileri gercek gaz sizintilari ile sensdr "diiz ¢izgi" veya girisim

artiglart gibi teknik anormallikler arasinda ayrim yapmalar1 konusunda egitme.

Karar Destek Ciktilari: Acil bakim, artirilmis havalandirma veya kisitli personel erigimi

(ideal maske tiirleri dahil) gibi acil idari eylemleri tetiklemek i¢in "Kirmiz1 Bolgeleri”

tanimlayan raporlar1 sonlandirma.

8 24.5 23 916.1 2.8 89.97

Avrupa Birligi

tarafindan ortaklasa finanse edilmistir.
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Yansima Etkinligi: Rehber Sorular

Drone teknolojisi kullanarak aritma tesislerinde gaz konsantrasyonu verilerini toplama
teknik siireci hakkinda neler 6grendiniz?

Entegre, hassas sensor yiikiine sahip bir drone'u ucurmak, operasyonel karar verme
stireglerinizi ve ugus giivenligine yaklagiminizi nasil etkiledi?

30 saniyelik "havada kalma" kurali ve veri kayit siireci, nihai sonug¢larin dogrulugu icin
neden bu kadar kritik?

Saha caligsmasi sirasinda "goriinmez tehlikeleri" (gaz sizintilari) basariyla tespit etmede titiz
planlama, sensor kalibrasyonu ve ekip ¢alismasinin hayati rolii nedir?

Excel'de analiz ettiginiz verilere dayanarak, aritma tesisindeki personel saglig riskleri ve
giivenli yonetim kararlar1 hakkinda hangi sonuglar1 ¢ikarabilirsiniz?

11.Degerlendirme Kriterleri (Endiistriyel Toz ve
Emisyon Odakli)

Endiistriyel Emisyon ve Sensor Teknolojisi Sinavlari: Sinavlar, 6grencilerin kat1 atik
isleme sirasinda olusan biyogaz sizintilar1 ve toz (ince pargaciklar) riskleri hakkindaki
teknik bilgilerini 6lgmek i¢in uygulanir. Kapali uglu sorular, BME680 sensoriiniin gaz
direnci ve nem verilerini kullanarak Hava Kalitesi Endeksini (IAQ) nasil hesapladigini
degerlendirirken, agik uglu sorular 6grencilerden farkli yiiksekliklerdeki toz silispansiyon
davraniginin tesis giivenligi tizerindeki etkisini analiz etmelerini gerektirir.

Toz ve Gaz Emisyon Anormalliklerinin Belirlenmesi: Ogrenciler, tesis igindeki potansiyel
emisyon kaynaklarin1i ve veri kayitlarindaki hatali okumalar1 belirleme yetenekleri
acisindan degerlendirilir. Degerlendirme, yiiksek toz birikimi olan alanlardan alinan saha
goriintlilerinin analizini ve bu verilerin Excel'de kritik esiklere gore (kirmizi/sari renk
kodlar1 kullanilarak) dogru sekilde isaretlenmesini igerir).

Hava Kalitesi ve Teknoloji Kullanimi icin Oz Degerlendirme: Ogrenciler, ic mekan
hava kalitesi modiiliinii kalibre etme ve hava kalitesi verilerini siniflandirma konusundaki
pratik becerilerini degerlendirmek icin 6z degerlendirme kontrol listelerini tamamlarlar.
Yansitma siireci, tesis icinde toz bastirma ve filtreleme stratejileri gelistirirken karsilasilan
teknik zorluklara odaklanir.

Emisyon Haritalama ve Akran Degerlendirmesi: Grup etkinlikleri sirasinda 6grenciler,
olusturulan "Kritik Kirlilik Haritasi"nin dogrulugunu, drone ugus planlamasindaki
giivenlik Onlemlerini ve Onerilen havalandirma akis hizlarinin teknik tutarliligini
puanlamak icin akran degerlendirme protokollerini kullanirlar.

"Kritik Kirlilik Haritas1" ve Strateji Portfoyleri: Her grup, drone tarafindan toplanan
tic boyutlu hava drnekleme veri tablolarini, toz bastirma stratejisi notlarin1 ve ideal maske
tiirleri i¢in Onerileri igeren bir 6grenme portfoyii hazirlar. Bu portfoy, teorik risk analizinin
pratik bir "Kritik Kirlilik Haritas1"na doniisiimiinii géstermektedir."

Drone Verileri ve Gorsel Alan Dokiimantasyonu: Degerlendirme, drone tarafindan
yakalanan toz emisyonu goriintiilerinin kalitesini ve analiz edilen verilerle uyumunu igerir.
Ogrenciler, giivenli ucuslar gerceklestirme (30 saniyelik havada kalma kural1), uygun irtifa
secimi ve havalandirma akis hizi kararlarini desteklemek icin gorsel verileri yorumlama
becerileri acisindan degerlendirilir.

Avrupa Birligi
tarafindan ortaklasa finansse edimistic.
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12.Teaching Materials
1-
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Kaynak

Baglanti

1. DJI Mini 4 Pro ve DJI RC 2 uzaktan
kumanda kullanim kilavuzu V4

https://docs.google.com/document/d/1{FI
acOnKI3LNpETi1JVGhhQkoenCvt5ct/edi
t?usp=drive link&ouid=1102047411783
76447896 & rtpof=true&sd=true

2.2.1. NodeMCU ile Baglangig

https://docs.google.com/document/d/1kQ
glg533Jtssm3LG2PeQFb5hlb1OKwSLQI
-dx8GvcHM/edit?usp=drive link

2.2.2. Cevresel Algilama Modiilleri

https://docs.google.com/document/d/1Ta
EKu4fmXjROnPVU rB5BKxXWu_I-
0j9cHaotPzbTBc/edit?usp=drive link

2.2.3 Veri Toplama, Kay1t ve Saha
Operasyonlari

https://docs.google.com/document/d/19S
4BqSk Rdi75qzwWkpkeVnbttc9otIEB-
O9ktYvOWw/edit?usp=drive link

2- Kullanilan FLIGHT Kiti (6zel drone bilesenleri):

BMEG680 — Sicaklik, Nem, Basing, VOC'ler
Lazer PM2.5 Sensorii — Partikiil Madde
MQ7 Gaz Sensorii — CO Tespiti
GUVA-S12SD - UV Yogunlugu

13.External Resources

Resource

Link

Avrupa Birligi

tarafindan ortaklasa finanse edimigtir.
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14.References

Avrupa Birligi

tarafindan ortakla sa finanse edilmistir.
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